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В докладе представлен способ построения точных решений уравнения 

 
[image: image1.emf]


ut = f (u)ux( )x ,










u

t

=

f

(

u

)

u

x

( )

x

,

                                                       (1)
основанный на теории конечномерных динамик [1]. Это уравнение описывает процесс распространения тепла в среде с нелинейной зависимостью коэффициента теплопроводности от температуры. В работах [3,4] этот метод применялся к нахождению точных решений уравнений Бюргерса–Хаксли,  уравнения Рапопорта–Лиса и других. В работе [4] эти динамики были использованы для построения аттракторов.
Теория конечномерных динамик основана на теории тасующих симметрий обыкновенных дифференциальных уравнений [2] и является естественным распространением теории динамических систем на эволюционные уравнения в частных производных. Она делает возможным нахождение семейств решений эволюционных уравнений, зависящих от конечного числа параметров, среди всех решений таких уравнений. Обыкновенное дифференциальное уравнение 
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называется динамикой первого порядка уравнения (1), если функция 
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 является производящей функцией тасующих симметрий этого уравнения. 
Прямые вычисления показывают, что в этом случае функция 
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где 
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 – произвольные постоянные. Заметим, что уравнение (2) интегрируется в квадратурах методом разделения переменных. Решения уравнения (1) получаются из решений уравнения (2) сдвигом вдоль траекторий векторного поля тасующих симметрий 
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 – ограничение производящей функции 
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 на уравнение (2), продолженное в пространство 2-джетов, а 
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 – параметр сдвига вдоль траекторий. То есть функция 
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является решением уравнения (1). Здесь 
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 – преобразование сдвига вдоль траекторий векторного поля 
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